QUESTION 1

1. (6 points) Soit n € Ny, donnez la définition du déterminant d’'une matrice carrée n x n.

2. (8 points) En utilisant la méthode du pivot de Gauss, calculez l'inverse de la matrice

Définition W& tsagive. .

> Sin = 1: Le déterminant d'une atrice 1 x 1 est égal au seul
nombre de la matrice: detM = M. CH= ( H,M\

» Sin>2: Le déterminant d'une matrice M de taille n x n est défini
par récurrence de la maniere suivante :

1. On choisit une rangée: ligne ou colonne, peu importe laquelle.

2. Pour chaque élément M;; de la rangée on calcule le déterminant de
la matrice obtenue en enlevant la i-ieme ligne et la j-ieme colonne
de M, qui est de taille (n— 1) x (n —1). On note D;; ce déterminant.

3. Le déterminant de M est la somme tous les produits (—1)""/M;D;
lorsqu’on parcourt la rangée:

n

n
detM = Z(—l)"ﬂMgDU = Z(—l)iJrjM:ij'
=il

' R i=1 )
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Ca ne dépend pas de la fangée choisie.
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