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Jd.19. Dans 'espace euclidien R?, on donne les vecteurs v1, v3, v3 de composantes respectives (1,2, 3),

(0,3,—4) et (2,2,—-2). On demande
a. la longueur de 73 ;
b. 'angle entre 1_1> et 1_'1

c. le produit vectoriel 1—5 X z_z

a | |- Jorge ey . Jane - a5 -5

Lo \pnjuwr de v, et T.

b. o= omak, enkre v, ek T,
Xoky w22y KV, = |V B cosec
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3.25. Dans R?, quelle est Féquation du plan
cartésienne
e. passant par les points (2,0,0),(0,6,0) et (0,0,5);

Vecteurs  diredieurs . = (2,-6,0)

(Tr: T ('1: O“‘S)
— 2 2 0

ve,oteov V\orma.\, ﬂr‘x"ﬁ:& = |-6 o Y ‘-'—(i-so"\-\o‘ﬂ?-)
O - v

/Qﬂoahcm, @(m—i) +i(3-o) i—ﬂé -9 -0
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3.29.  Quelle est I'équation du plan de R? qui passe par le point a = (2, —2, 1) et qui contient la droite
D d’équations paramétriques
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3.32. Trouver I'équation du pla.nx(-le R3 passant par la droite d’équations
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3.34. Pour quelle valeur de X la droite de R? d’équations
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3.40. Trouver la (ou les) valeur(s) de k pour que le plan de R? d’équatiofir £hy~2z—-9=0= DL

d. fasse un angle de mesure 7/3 avec le plan 2x — 2y + 2 =0
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3.41. Dans l'espace euclidien R3, on donne les droites D; et Do d’équations

?

. z+5
Di=2—-3=—y—2=2, Doy=x+2=y—3= ;:)

B @
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3.48. Complétez le tableau suivant décrivant des points de R? en coordonnées cartésiennes et
polaires.

Coordonnées cartésiennes (z,y) | Coordonnées polaires (r,0)

(=1,-1) ‘ (QF“/A)
| 23, 55)
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4.1.

Tracer le graphe des fonctions suivantes
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Déterminer le plus grand domaine de chacune des fonctions suivantes

f. x »&9 Vsin x

ve—1
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4.3. Parmi les fonctions suivantes, indiquer celles qui sont paires, impaires, périodiques. Pour les

fonctions périodiques, déterminer la période. Chacune des fonctions envoie x sur le y indiqué (ou encore
y= f(x)); A, B et X sont des constantes.

h. y =sin (z + F)
b. y = a?

(—m):’:—ms

_8(,1,)

SO
(g
L

"

. Péx(.odio'.\é. 8(m+ ?) = g(m-)
() = o8
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=2 P=0 =7P @_.od,c\\ﬂ- '\,'mqtps&ﬂém
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4.4. Pour les fonctions suivantes, déterminer celles qui sont injectives, surjectives, bijectives. Donner
la fonction inverse de chacune des fonctions bijectives.

d R—>Z:xz— |z];

i R¥ +.,
e. Z—>R:x— |z]; LRY =Rz = Vs

d. Tnective?  Non car | eiste 2 8éments do 'ensembde. de digart ayant o mime image:
J Al =1 = d(2) ek Ligr2 * 3¢

Sor\‘)ed'ue.? Oui war koot elément de [ensembe d arrivée o un anticédent :
V:€2, d(2):=2 <& 2ER.
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4.13.

h: y = arcsin(cot 3x)
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Déterminer le plus grand domaine de définition possible des fonctions x — y = y(z) suivantes
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